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YONETMELIK

Sanayi ve Teknoloji Bakanhigindan:
TAM OTONOM ARACLARIN OTONOM SUR{S SISTEMINE ILISKIN
MOTORLU ARACLARIN TiP ONAYI HAKKINDA
YONETMELIK (AB/2022/1426)

Amag ve kapsam

MADDE 1- (1) Bu Yonetmeligin amaci; M ve N kategorisindeki motorlu araglann otonom siiriis sistemi
(ADS) ile donatilmasina ve bu sistemlere iliskin tip onayi i¢in dzel test prosediirleri ve teknik gerekliliklere iliskin
hiikiimleri ve bunlann uygulanmasma ait usul ve esaslan belirlemekuir.,

(2) Bu Yonetmelik. asagidaki kullanim durumlarindaki M ve N kategorisi tam otonom araclarn otonom stirtig
sistemlerine iliskin tip onayim kapsar:

a) Cift modlu araglar da dahil olmak iizere belirlenmiy alanda insan veya mal tagimacihg igin tasarlanmis ve
imal edilmis tam otonom araclar.

b) Sabit giizergdhli: Cift modlu araglar da dahil olmak tizere sabit bir yoleuluk/sefer gikis ve varis noktalarina
sahip 6needen belirlenmis bir glizergahta yoleu veya mal tasimacihigr igin tasarlanmig ve imal edilmis tam otonom
araglar.

¢) Otonom park sistemi: Belirli otopark tesislerinde arag park etme uygulamalar Igin tam otonom siriis
moduna sahip ¢ift modlu araclar. Sistem, dinamik siiriis gérevini gergeklestirmek igin otopark tesisinin dig altyapisim
(Konum belirleme isaretleri, algilama sensérleri ve benzeri) kullanabilir veya kullanmayabilir.

(3) Tmalatgr, bu Yonetmeligin sartlarin: saglamasi kaydiyla, 19/4/2020 tarihli ve 31104 sayth Resmi Gazete'de
yayimlanan Motorlu Araglar ve Romorklar ile Bunlarin Aksam, Sistem ve Ayr Teknik Unitelerinin Tip Onayi ve
Piyasa Gozetimi ve Denetimi Hakkinda Yénetmelik (AB2018/838)"in | inci maddesinin aluner fikrasinda tamimlanan
araglarin otonom siiriis sistemleri icin bu Yénetmelik kapsaminda miinferit veya tip onayma basvurabilir,

Dayanak

MADDE 2- (1) Bu Yonetmelik: 13/10/1983 tarihli ve 2918 sayili Karayollart Trafik Kanununun 29 uncy
maddesi. 5/3/2020 warihli ve 7223 sayili Uriin Giivenligi ve Teknik Diizenlemeler Kanununun 4 Gncii maddesi ve |
sayil Cumhurbaskanh@ Teskilan Hakkinda Cumhurbagkanh@ Kararnamesinin 38% inci maddesine dayamilarak
hazirlanmstir.

Tammlar

MADDE 3- (1) Motorlu Araglar ve Rémorklar ile Bunlarn Aksam, Sistem ve Ayn Teknik Unitelerinin Tip
Onay1 ve Piyasa Gozetimi ve Denetimi Hakkinda Yonetmelik (AB/2018/858) ve 14/5/2020 tarihli ve 31127 sayil
Resmi Gazete'de vayimlanan Motorlu Araglar ve Rémorklari ile Bunlar fgin Tasarlanan Aksam, Sistem ve Ayri Teknik
Unitelerin Genel Givenligi ve Korunmasiz Karayoiu Kullamcilarnmin ve Yolcularm Korunmas: ile flgili Tip Onays
Yonetmeligi (AB/2019/2144) nde yer alan tanimlara ilave olarak bu Yonetmelikte gegen:

a) AB: Avrupa Birligini,

b) Acil durum ¢ahsma: fnsan saglige dizerindeki olumsuz etkileri ve mal hasarn onlemek i¢in aninda
miidahaleyi gerektiren bir olay sonucu tetiklenen ADS calismasini,

¢) ADS agisindan arag tipi: Asagidaki gibi temel dzellikler agisindan farkhlik gostermeyen tam otonom
araglar;

1) ADS performanslarii biiyiik oranda etkileyen arag ézellikler,

2) ADS'nin sistem dzellikleri ve tasarimi.

¢) ADS hizmet dmrii: ADS sisteminin bir aracta kullamlacag: siireyi,

d) ADS fonksiyonu: Bir DDT'nin belirli bir kismimn yapmak lizere tasarimlanmis ADS vazilim ve donaniminin
bir uygulamasini,

¢) ADS Gzelligi: Bir ODD dahilinde belirli bir kullanim igin tasanmlanmms ADS yazihm ve donanimmn bir
uygulamasini,

) ADS yasam dongiisii: Tasarim. gelistirme, imalat, sahada kullanim, servis ve hizmetten ¢ikarma asamalarim
kapsayan siireyi.

g) Arag g1 operatdr: ADS giivenlik konsepti icin uygulanabilir oldugu hallerde, asagidaki islemlerde
bulunabilecek tam otonom ara¢ i¢inde bulunan bir kisivi (Asagidaki durumlarda, arag igi operatir. tam otonom araci
stirmeyecek ve ADS DDT'yi yerine getirmeye devam edecektir, ).

1) ADS'yi baglatmak. yeniden baslatmak, durdurmak.

2) ADS'ye bir MRM baslatma komutu vermek,

3) Arag hareketsiz haldeyken ADS'nin dnerdigi manevrayi onaylamak,

4) Bir MRM sonrasinda, tam otonom arag hareketsiz haldeyken, ADS'ye 6 kni/sa ile siirli yavag bir stiratte bir
manevray: giivenli sekilde gerceklestirme ve araci yakindaki glivenli bir yere gétiirme komutu vermek.

5) Kullanieilar igin bir seyahat plans veya durak noktalari segmek veya bunlar degistirmek,

6) Belirlenmis uygun durumlarda tam otonom aragtaki yolculara yardim sunmak,

&) Aniza: ADS'nin bir aksanu veya sisteminin bir hata sonucu onlardan beklenen davramgi yerine getirmeye
son vermesini,



h) Anizal davranig: ADS'nin bir aksami veya sisteminin tasarim amacina aykirt bir yekilde davranmas: veya
arizalanmasini,

1) Anza senaryolari: ADS ve/veya arag bilesenlerinin anzalanmasiyla ilgili, asgari gilivenlik seviyesinin
korunup korunmamasina bagh olarak ADS'nin normal veya acil durum galismasina yol agabilecek senaryolari,

i) Asgari risk durumu (MRC): Bir aracin, kaza riskini azaltacak sekilde stabil olarak durdurulmus halini.

J) Bakanlik: Sanayi ve Teknoloji Bakanhgini,

k) Carpismaya kalan siire (TTC): flgili araglar, nesneler/kisiler arasinda. hizlarnm degistirmemeleri halinde
meydana gelecek. glizergahlan dikkate almarak hesaplanan. bir arpismaya kalan stireyi (Aksi belirtilmedigi siirece,
sabit luzli salt boylamasina durumlarda, TTC. konu arag ile diger ara¢/nesne/kisiler arasindaki boylamasina mesafenin
(konu aracin seyahat yéniinde), konu aracin difer arag/nesne/kisive gore boylamasina bagl luza bolinmek suretiyle
hesaplanir. Aksi belirtilmedigi siirece, sabit hizl salt ¢apraz gecis durumlarinda, TTC, konu ara¢ ile diger
arag nesne’kiginin yanal hareket hatti arasindaki boylamasina mesafenin, konu aracm boylamasina hizina bélinmek
suretiyle hesaplanir.),

1) Cift modlu araglar: Asagidakiler igin tasarimlanmis ve imal edilmis bir siiriicii koltuguna sahip tam otonom
araclart (Cift modlu araglarda, manuel siirlis modundan tam otonom moda gegis veya tam otonom moddan manuel
moda gegis, sadece arag tamamen hareketsiz haldeyken gerceklestirilebilir, ),

1) Bir siiriicii tarafindan manuel stirily modunda aracin siiriilmes; ve,

2) Striiciisiiz olarak tam otonom stirliy modunda ADS tarafindan aracin stiriilmesi,

m) DDT'nin operasyonel fonksiyonlar: Araci seritte wimak i¢in diimenleme girdileri veya aniden olusan bir
tehlikeden kagmmak icin frenleme gibi gérevleri de kapsayan, milisaniye ile dlgiilen sabit bir zaman diliminde
uygulanan fonksiyonlari,

n) DDT'nin taktiksel fonksiyonlart: Serit secimi, kritik aralik kabul ve sollama gibi gorevleri de kapsayan,
saniye ile dlgiilen sabit bir zaman diliminde uygulanan fonksivonlar,

0) Dinamik siirtis gérevi (DDT): Asagida belirtilen al gorevler de dahil, ancak sefer planlama, vars ve ugrak
yerleri segimi gibi stratejik fonksiyonlar hari¢ olmak lizere, aract voénetmek igin gerekli gergek zamanh tiim
operasyonel fonksiyonlar ve taktiksel fonksiyonlari,

1) Diimenleme vasuasiyla aracin yanal hareketinin kontrolii (operasyonel).

2) Hizlanma ve yavaslama vasitastyla aracin boyuna hareketinin kontrolii (operasyonel),

3) Nesne ve olay tespit, algilama, smiflandirma ve yamit hazirlama vasitasiyla slirfls ortaminn takibi
(operasyonel ve taktiksel),

4) Nesne ve olay yanitinin uygulanmasi (operasyonel ve taktiksel ),

5) Manevra planlama (taktiksel).

6) Isik, korna, sinyal lambalar, isaretler vasiasiyla gOrlniirligi arttirma (taktiksel),

6) Fonksiyonel glivenlik: Anzali davramstan kaynaklanan tehlikelerin meydana gelmesi durumunda makul
olmayan risklerin meveut olmamasini,

p) Hata: Bir anzaya yol agabilecek donanim veya yazilimla ilgili olagandist bir durumu.

1) Komisyon: Avrupa Komisy

s) Kontrol stratejisi: Belirli bir ortam ve/veya calisma kosullan (Yol yizeyinin durumu, diger yol kullamerlan,
olumsuz hava kosullari, ani sarpisma risklerd, anzalar, ODD smirlarina ulagilmasi ve benzeri) kargisinda ADS'nin
givenli galigmasin saglamak igin uygulanan bir stratejivi [Gegici performans kisitlamalan (Azami siirlis mzimin
azaltilmasi ve benzeri) MRM manevralar, ¢arpisma kaginima veya azaltma. uzakian miidahale ve benzeri gibi
stratejileri kapsayabilir. |,

$) Kritik senaryolar: ADS'in acil durum cahsmasin tetikleyen trafik kosullanimin yani sira gevresel kogullar
(Siddetli yagis. yetersiz giines 15181 asin kamera parlaklik seviyesi), insan faktdrleri, baglanabilirlik ve iletisim
sorunlart dahil sayilanlarla sinirh olmayan simir durumlar (Meydana gelme olasiligr son derece disitk beklenmedik
kosullar) ve operasyonel yetersizliklerle ilgili senaryolari,

1) Makul olmayan risk: Operasyonel tasarim alani dahilinde benzeri tagimacilik hizmetleri ve durumlarinda
yoleular ve diger yol kullamicilar iizerindeki genel risk seviyesinin manuel stiriilen araglara gire daha yiiksck
olmasin,

u) Nesne, olay tespiti ve vanmit (OEDR): Siiriis ortamunin izlenmesi ve uygun bir yamun uygulanmasing
kapsayan, dinamik siirig gorevinin bir alt gérevi: olay ve nesnelerin tespiti, taninmast ve simflandirtlmast ile
gerekliginde vamitlarin hazirlanmas) ve uygulanmasin kapsamasin,

i) Nominal trafik senaryolari: ADS'in, ODD dahilinde ¢ahsirken karsilagabilecegi @nceden ongoriilebilen
durumlan (Bu durumlarm, ADS'nin diger trafik kauhmeilariyla kritik olmayan etkilesimlerini temsil ctmesini ve
ADS'nin normal calismasing olusturmasini),

v) Normal galisma: Tasarimlanan taaliyeti yerine getirmek icin belirlenmis calisma limitleri ve kosullary
dahilindeki ADS ¢alismasini,

¥) Operasyonel giivenlik: Amaglanan fonksiyonun yetersizligi (Hatalvpas gegilmis tespit), operasyonel
olumsuzlukiar (Sis. yagmur, gblge. giines 15131, altyapr gibi ¢evresel kosullar) veya arag icindekileri ve diger yol
kullanicilarinin makul olarak ongoriilebilir hatali kullanim/hatalarindan (Giivenlik tehlikeleri, sistem hatast s67 konusy
olmayan) kaynaklanan tehlikelerin meydana gelmesi durumunda makul olmayan riskin meveut olmamasini,

7) Operasyonel tasarim alam (ODD): Cevresel. cografi ve saat kisitlamalar ve veya belirli bir yol veya trafik
ozelliklerinin zorunlu varligi veya yoklugu dahil sinirl olmamak kaydiyla. belirli bir ADS'in ¢alismak iizere dzellikle
tasarimlandigi ¢alisma kosullaring,



aa) Otonom siirliy sistemi (ADS); Belirli bir operasyonel tasarim alam (ODD) dahilinde birlikte cahsarak
dinamik siiriis gdrevlerini (DDT) siireklilik arz edecek sekilde verine getirme becerilerine sahip donanim ve yazihmlar
biitiiniini,

bb) Risk azaltma manevrast (MRM): Araci giivenli kosullarda (Asgari risk durumu) durdurarak trafikieki
riskleri azaltmayr amaglayan bir manevrayi.

cc) R2022/1426 Yazibim tanium numaras: (R2022/1426SWIN): ADS'nin ilgili- 8zelliklerinin tip onayina
katkida bulunan, ADS'nin tip onayma konu yazilimina iliskin bilgileri temsil eden. imalatgi tarafindan atannug bir
tammlayicyr,

&¢) Senaryo: Bir ADS'nin giivenlik 6zelliklerini degerlendirmek amaciyla kullanilan bir durumlar dizisi veya
kombinasyonunu,

dd) Servis i¢i izleme: ADSnin sahadaki servis i¢i gitvenlik performansi hakkinda kanit toplamak amaciyla
imalatg: tarafindan arac ve diger kaynaklardan alinan verileri,

e¢) Servis i¢i raporlama: ADS'nin servis ici giivenlik performansin gostermek amaciyla imalatgr tarafindan
raporlanan verileri,

ft) Tagimacilik hizmeti operatdrii: Bir veya birden fazla tam otonom arag filosuyla tagimacilik hizmeti sunan
bir kurulusu,

gg) Tip onay kurulusu: Bir arag, sistem, aksam veva ayn teknik {initenin tip onaymdan veya miinferit ara¢
onaymndan her yoniiyle sorumlu olan veya pargalar ve aksamlara iliskin onay siirecinden sorumlu olan, tip onayl
helgelerini diizenlemeye, gerektiginde geri gekmeye veya reddetmeye, diger onay kuruluslarinin basvurabilecegi bir
kurulug olarak hareket etmeye, teknik servisleri gorevlendirmeye ve imalatgilarnn imalat uygunluguyla ilgili
yikimliliklerini yerine getirmesini temin etmeye yetkili olan, {iye iilke tarafindan Komisyona bildirilen yetkili kurum
veya kurumlart veya Tirkiye'de Bakanlig,

£8) Uzakuan kabiliyetler: Uzaklan miidahaleyi desteklemek igin dzellikle tasarimlanmug kabiliyetleri,

hh) Uzaktan miidahale operatorii: ADS giivenlik konsepti i¢in gegerli oldugu hallerde ve givenli olmas:
kaydiyla, arag i¢i operatoriin gbrevlerini uzaktan yerine getirehilecek, tam otonom aracin digmdaki bir yerde bulunan
kisi/kisileri (Uzaktan miidahale operatiri, tam otonom araci stirmeyecek ve ADS ile DDT'yi yerine getirmeye devam
edecektir.),

ifade eder.

Tam otonom araclarin otonom siiriig sisteminin tip onayina iliskin idari hiikiimler ve teknik ozellikler

MADDE 4- (1) Tam otonom aracn otonom siirlls sisteminin tip onayr bagvurusu kapsaminda Motoriu Araglar
ve Romorklart ile Bunlarin Aksam. Sistem ve Ayn Teknik Unitelerinin Tip Onayi ve Piyasa Gozetimi ve Denetimi
Hakkinda Yénetmeligin (AB/2018/858) 24 iincii maddesinin birinci fikrasmimn (a) bendi uyarinea ibraz edilen bilgi
dokiimaninin ilgili maddelerinde, Ek I'de belirtildigi tizere, ilgili sisteme iligkin bilgiler verilir.

(2) Tam otonom araglarin otonom stirliy sistemlerinin tip onay1, Ek IT'de Gngdriilen teknik ozelliklere tabi
tutulur. Bu teknik 6zellikler, Ek I11 kapsaminda onay kuruluglar: veya teknik servisleri tarafindan degerlendirmeye tabi
tutulur.

(3) Motorlu Araglar ve Romorklari ile Bunlarn Aksam, Sistem ve Ayn Teknik Unitelerinin Tip Onayi ve
Piyasa Gézetimi ve Denetimi Hakkinda Yonetmeliginin (AB/2018/858) 28 inci maddesinin birinei fikrasinda
belirtildigi {izere, tam otonom aracin otonom siirlis sisteminin tipine ait AB tip onay belgesi, Ek IV ¢ercevesinde
dizenlenir.

Avrupa Birligi mevzuatina uyum

MADDE 5- (1) Bu Yénetmelik, tam otonom araglarm otonom siiriis sistemine ifiskin idari ve teknik sartlar
belirleyen 27/11/2019 tarihli ve (AB) 2019,2144 sayilt Avrupa Parlamentosu ve Konsey Tiiziigini Tamamlayan
5/8/2022 wrihli ve (AB) 2022/1426 sayih Yetki Devrine Dayanan Komisyon Toziigi dikkate alinarak Avrupa Birligi
mevzuatina uyum gergevesinde hazirlanmisur,

Yiiriirlik

MADDE 6- (1) Bu Yénetmelik yayimi tarihinde viirtirliige girer.

Yiiriitme

MADDE 7- (1) Bu Yonetmelik hitkiimlerini Sanayi ve Teknoloji Bakan yiiriitiir.

Ekderi icin tiklayiniz.




